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"‘ LU:HS RP SERIES - Single Axis Horizontal Positioner

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ¢ Agir makine imalati ® Tank ve kazan Uretimi ® Enerji ekipmanlari ¢ Montaj ve fikstiirleme

Teknik Ozellikler;

* 500-10.000 kg yiuk segenekleri

* Tek eksenli yatay déner tabla

* Sirekli donis kabiliyeti

* Rijit celik govde

* Cok delikli fikstiir baglantisi

* Servo motor entegrasyonuna uygun

yapi

URUN TANITIMI

* LUCHS RP Series, buyluk capli ve agir is parcalarinin doéndirilmesi ve acgisal konumlandiriimasi igin
tasarlanmis tek eksenli yatay pozisyoner ailesidir. Rijit govdesi ve ¢ok delikli tabla yapisi, farkh fikstarlerin
baglanmasina olanak saglar. Robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda is parcasini uygun c¢alisma yoniine
getirerek proses erisimini kolaylastirir.

Technical Data

RP-1000 RP-1500 RP-2000 RP-3000 RP-5000 RP-10.000

Max Pay load kg 500 1000 1500 2000 3000 5000 10.000
Fixure Diameter mm 1500 1500 2000 2000 2500 3000 3000
Tabla Height mm - - - - - - -
COG Offest mm 250 250 250 250 250 250 250
intex Time s/180° 2,5 4,5 6,5 7,5 8,5 10 12
Allow Inertia kgm? - - - - - - -

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com
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Technical data is subject to change without prior notice.



22 LLICHS 1p skRIEs - Double Axis Positioner

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ¢ Otomotiv yan sanayi ® Makine imalati ¢ Metal konstriiksiyon ® Montaj ve fikstirleme

Teknik Ozellikler;

* 250-1.000 kg yik kapasitesi secenekleri
iki eksende déndiirme ve egme hareketi

*  600-1.500 mm fikstur capi secenekleri

* Cift yandan destekli rijit govde

* Cok delikli fikstiir baglanti tablasi

* Servo motor entegrasyonuna uygun

yapi

URUN TANITIMI

* LUCHS TP Series, is parcalarinin iki eksende dondurilmesi ve egilmesi icin tasarlanmis pozisyoner ailesidir.
Cift yandan desteklenen govdesi ve ¢ok delikli tablasi, farkli fikstrlerin baglanmasina olanak saglar. Robotik
kaynak ve montaj uygulamalarinda parc¢ayi uygun g¢alisma agisina getirerek erisilmesi zor ylzeylere ulasmayi
kolaylastirir. Kompakt yapisi, tiretim hiicrelerinde alanin verimli kullanilmasina yardimci olur.

Technical Data

TP-250 TP-500 TP-750 TP-1000 - - -

Max Pay load kg 250 500 750 1000 - - -
Fixure Diameter mm 600 1000 1000 1500 - - -
Accuracy mm R300+£0.1mm / 0.15mm

COG Offest mm 150 150 150 150 - - -
intex Time s/180° 2,5 4,5 6,5 8 - - -
Allow Inertia kgm? - - - - - - -

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ !?U:Hs HP SERIES — Single Axis Headstock Positioner

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ¢ Makine imalati ¢ Celik konstriiksiyon  Boru ve profil kaynaklari ¢ Montaj ve fikstirleme

Teknik Ozellikler;

e 500-3.000 kg yuk kapasitesi secenekleri
* Yatay eksen etrafinda tek eksenli donus
*  600-2.500 mm fikstlr capi secenekleri
e Sirekli donis kabiliyeti

* Rijit ve modiiler celik gbvde

e Cok delikli fikstlir baglanti flansi

URUN TANITIMI

* LUCHS HP Series, is parcalarinin yatay eksen etrafinda dondirilmesi ve agisal konumlandirilmasi igin
tasarlanmis tek eksenli tahrik kafasi pozisyoner ailesidir. Rijit gévdesi ve ¢cok delikli baglanti flansi, farkli parca
ve fikstlrlerin baglanmasina olanak saglar. Robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda is pargasini uygun
calisma acisina getirerek islem yapilacak ytizeylere erisimi kolaylastirir.

Technical Data

HP-1000 HP-1500 HP-2000 HP-3000

Max Pay load kg 500 1000 1500 2000 3000 - -
Fixure Diameter mm 600 1000 1000 1500 2500 - -
Accuracy mm R600+£0.15mm / 0.3mm

COG Offest mm 500 500 500 500 500 - -
intex Time s/180° 2,5 4,5 6,5 10 15 - -
Allow Inertia kgm? - - - - - - -

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ _LU:HS HTP SERIES — Single Axis Frame Positioner

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Treyler ve sasi imalati ® Celik konstriksiyon ® Makine govdeleri ® Uzun parg¢a montaji

Teknik Ozellikler;

*  500-3.000 kg yuk kapasitesi secenekleri

* Yatay eksen etrafinda tek eksenli donus

e Tahrik ve avare kuleleriyle iki ugtan
destek

* Ayarlanabilir fikstlir baglama araligi

* Rijit ve modiiler gelik sase

* Servo motor entegrasyonuna uygun
yapl

URUN TANIMI

e LUCHS HTP Series, uzun ve hacimli is parcalarinin yatay eksen etrafinda dondirilmesi ve agisal
konumlandirilmasi igin tasarlanmis tek eksenli | tipi pozisyoner ailesidir. Ortak sase lzerindeki tahrik ve avare
kuleleri, parcayi iki uctan destekler. Ayarlanabilir fikstlir baglama araligi, farkh par¢a boylarina uyum saglar.
Robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda is pargasini uygun c¢alisma acisina getirerek farkli yizeylere
erisimi kolaylastirir.

Technical Data

HTP-2500 HTP-3000 HTP-3500 HTP-4000 HTP-4500 HTP-5000

Max Pay load kg 500 1000 1500 2000 2500 3000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

Intex Time s/180°

Allow Inertia kgm?

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ LU:HS RHTP SERIES - Rail Type Headstock & Tailstock Positioner

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Treyler ve sasi imalati ® Vagon alt montajlari ¢ Celik konstriiksiyon e Boru ve profil gruplari

Teknik Ozellikler;

*  500-3.000 kg yuk kapasitesi secenekleri

* Yatay eksen etrafinda tek eksenli donus

e Tahrik ve avare kuleleriyle iki ugtan
destek

* Ray lzerinde ayarlanabilir kule aralig

* Rijit ve moddler ray sasesi

e Servo motor entegrasyonuna uygun

yapi

URUN TANIMI

* LUCHS RHTP Series, uzun is pargalarinin yatay eksen etrafinda dondiiriimesi ve agisal konumlandirilmasi igin
tasarlanmis rayh | tipi pozisyoner ailesidir. Tahrik ve avare kuleleri pargay! iki ugtan desteklerken, ray
lizerinde ayarlanabilen kule araligi farkli parca ve fikstiir boylarina uyum saglar. Robotik kaynak ve montaj
uygulamalarinda parc¢ayi uygun galisma agisina getirerek farkl ylzeylere erisimi kolaylastirir.

Technical Data

RHTP-300 RHTP-4000 RHTP-5000 RHTP-6000 RHTP-7000 - -

Max Pay load kg 500 1000 1500 2000 3000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

Technical data is subject to change without prior notice.

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com
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27 LLICHSS Hp SERIES - HBP Series - Hollow Bore Positioner

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Boru ve flans kaynaklari e Silindirik parca imalati ¢ Profil konstriiksiyonlari ¢ Montaj ve
fikstirleme

Teknik Ozellikler;

* 500-3.000 kg yuk kapasitesi secenekleri

* Yatay eksen etrafinda tek eksenli donus

* Merkezden gegisli delikli mil tasarimi

* Cok delikli halka tipi fikstur flansi

* Rijit ve modiiler celik gbvde

e Servo motor entegrasyonuna uygun
yapi

URUN TANIMI

* LUCHS HBP Series, is parcalarinin yatay eksen etrafinda dondurilmesi ve agisal konumlandiriimasi igin
tasarlanmis merkezden gegisli pozisyoner ailesidir. Genis merkez agikligl, uygun kesitteki boru ve profillerin
donme ekseni boyunca gecirilmesine olanak saglar. Cok delikli halka flansi, farkli fikstirlerin baglanmasini
kolaylastirir. Robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda pargayr uygun calisma acisina getirerek islem
yapilacak ylizeylere erisimi destekler.

Technical Data

HBP-J400 HBP-@500 HBP-@600 HBP-800 HBP-1000

Max Pay load kg 500 1000 1500 2000 3000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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A2 LLUICHS 1p75ERiEs - L-Type Positioner

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ¢ Makine ve ekipman imalati  Sasi alt montajlari ® Cok yuzeyli kaynakl pargalar ¢ Montaj ve
fikstirleme

Teknik Ozellikler;

e 500-2.000 kg yuk kapasitesi secenekleri

* Tabla dondiirme ve kol egme hareketi

e Ltipi konsol tasiyici yapi

e Cok delikli fikstlir baglanti tablasi

* Rijit celik govde ve genis taban

e Servo motor entegrasyonuna uygun
yapi

URUN TANIMI

* LUCHS LPT Series, tabla donislini L tipi kolun egme hareketiyle birlestirerek is pargalarini farkh ¢alisma
acilarina getiren pozisyoner ailesidir. Konsol yapisi, robotun parca cevresindeki farkh yiizeylere erisimini
kolaylastirir. Cok delikli tabla, farkl fikstiirlerin baglanmasina olanak saglar. Robotik kaynak ve montaj
uygulamalarinda is pargasinin uygun ¢alisma yoniine getirilmesini saglayarak cok ylzeyli islemleri destekler.

Technical Data

LTP-800 LTP-1000 LTP-1200 LTP-1400 LTP-1600

Max Pay load kg 500 750 1000 1500 2000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ !?U:Hs DCP Series — Double Column Positioner;

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Makine gévdeleri ¢ Sasi alt montajlari e Celik konstriiksiyon e Cok yiizeyli par¢ga montaji

Teknik Ozellikler;

* iki eksende déndiirme ve egme hareketi
» (Cift destekli U tipi tasiyici yapi

* Merkezi konumlandiriimis déner tabla

* Cok delikli fikstlir baglanti ylzeyi

* Rijit celik kolon ve taban gruplari

* Servo motor entegrasyonuna uygun

yapl

URUN TANIMI

* LUCHS DCP Series, ig pargalarini dondirme ve egme hareketleriyle farkh ¢alisma agilarina getirmek igin
tasarlanmis cift destekli U tipi pozisyoner ailesidir. iki kolon arasinda yataklanan tasiyici gévde, merkezdeki
doner tablayi iki ugtan destekler. Cok delikli tabla, farkli fikstlirlerin baglanmasina olanak saglar. Robotik
kaynak ve montaj uygulamalarinda karmagsik geometrili pargalarin farkl yiizeylerine erisimi kolaylastirir.

Technical Data

DCP-3000 DCP-5000 DCP-7500 DCP-10.000 - - -

Max Pay load kg 3000 5000 7500 10.000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

Technical data is subject to change without prior notice.

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com
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’l‘ LU:HS CTP SERIES - Cradle Type Positioner Series

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ¢ Sasi ve cergeve imalati ¢ Uzun kaynakl konstriiksiyonlar ¢ Makine gévdeleri ¢ Montaj ve
fikstirleme

Teknik Ozellikler;

* 500-2.000 kg yuk kapasitesi segcenekleri
* Yatay eksende donen besik tipi govde

« ki ugtan yataklanmis tastyici yapi

e Farkl fikstlrlere uygun baglanti dizeni
* Rijit celik sase ve destek kolonlari

e Servo motor entegrasyonuna uygun

yapl

URUN TANIMI

* LUCHS CTP Series, is parcasi ve fikstirliin begsik tipi tasiyici govdeyle birlikte yatay eksen etrafinda
déndirilmesini saglayan pozisyoner ailesidir. ki uctan yataklanan yapi, uzun ve hacimli parcalarin
desteklenmesine olanak saglar. Farkli fikstirlere uyarlanabilen tasiyici govde, robotik kaynak ve montaj
uygulamalarinda pargayi uygun galisma agisina getirerek farkl yiizeylere erisimi kolaylastirir.

Technical Data

CTP-2500 CTP-3000 CTP-4000 - - - -

Max Pay load kg 500 1000 2000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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27 LLUICHSS 1w SERIES - Long Workpiece Positioner

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Boru ve flans kaynaklari  Mil ve saft gruplari e Uzun silindirik pargalar ¢ Montaj ve fikstiirleme

Teknik Ozellikler;

* 500-2.000 kg yuk kapasitesi secenekleri

* Yatay eksende uzun parca dondirme

* Aynali tahrik kafasi ve punta destegi

* Parca boyuna gore ayarlanabilir destek
arahg

* Aradestek Unitesiyle ilave parca destegi

* Rijit ve moddler rayli sase

URUN TANIMI

* LUCHS LWP Series, boru, mil ve benzeri uzun is pargalarinin yatay eksen etrafinda dondirilmesi ve agisal
konumlandirilmasi igin tasarlanmis pozisyoner ailesidir. Aynali tahrik kafasi ve punta destegi pargayi iki ugtan
tasirken, ara destek Unitesi ilave destek noktasi olusturur. Rayli sase Uzerindeki ayarlanabilir destek arahgi,
farkh parca boylarina uyum saglar. Robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda uzun pargalarin
konumlandiriimasini kolaylastirir.

Technical Data

LWP-3000 LWP-4000 LWP-5000 LWP-6000

Max Pay load kg 500 1000 1500 2000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

Technical data is subject to change without prior notice.

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com
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A7 LUICHSS 1 serics - single Axis Positioner

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Boru ve flans kaynaklari  Mil ve saft gruplari e Uzun silindirik pargalar ¢ Montaj ve fikstiirleme

Teknik Ozellikler;

* Yatay eksende parga déndiirme

* Motor tahrikli hareketli kule

* Parga boyuna gore baglama mesafesi
ayari

e Lineer kizaklarla yonlendirilmis kule
hareketi

* Sabit karsi destekle iki ugtan tasima

* Enerji zinciriyle diizenli kablo yonetimi

URUN TANIMI

* LUCHS HP Series, uzun is pargalarinin yatay eksen etrafinda dondirilmesi ve agisal konumlandiriimasi igin
tasarlanmis motorlu rayli pozisyoner ailesidir. Ray lizerinde motorla hareket eden kule, baglama mesafesinin
par¢a boyuna gore ayarlanmasina olanak saglar. Sabit karsi destek, parganin diger ucunu tasiyarak iki ugtan
destek olusturur. Robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda farkli uzunluktaki pargalarin ayni sistem
Uzerinde konumlandiriimasini kolaylastirir.

Technical Data

HP-1500 HP-2000 HP-3000 - - - -

Max Pay load kg 500 1000 2000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

Technical data is subject to change without prior notice.

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com
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2 LLUICHSS vir series - vertical Lift Positioner Series

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ® Makine govdeleri ® Sasi alt montajlari ® Cok yiizeyli kaynakl parcalar ¢ Montaj ve fikstlirleme

URUN TANIMI

Teknik Ozellikler;

500-2.000 kg yiik kapasitesi secenekleri
Disey eksende ayarlanabilir tabla
yuksekligi

Doéner tablayla agisal konumlandirma
Korik  korumali  dusey  hareket
mekanizmasi

Cok delikli fikstiir baglanti tablasi

Rijit celik kolon ve ankrajli taban

e LUCHS VLP Series, is parcalarini disey eksende kaldirip indirerek calisma yiksekligini ayarlayan ve doner
tabla Gzerinden agisal konumlandirma saglayan pozisyoner ailesidir. Kaldirma hareketi, parcanin farkli
bolgelerine robot erisimini kolaylastirir. Cok delikli tabla farkl fikstlrlerin baglanmasina olanak saglar. Kériik
korumali kolon yapisiyla robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda yukseklik ve yon ayarini ayni sistemde

birlestirir.

Technical Data

VLP-1000 VLP-1200 VLP-1500

Max Pay load kg 500 1000 1500
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

2000

VLP-2000

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC

/ ROBOTIC SYSTEMS

www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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"‘ LU:HS DISP SERIES - Dual Station Indexing Positioner

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ¢ Otomotiv yan sanayi ¢ Metal parga seri tUretimi ¢ Makine alt montajlari ¢ Montaj ve fikstlrleme

Teknik Ozellikler;

* Cift istasyonlu ¢alisma diizeni

e indeksleme ile otomatik istasyon
degisimi

* Her istasyonda doner fikstir tablasi

* Cok delikli fikstlir baglanti ylzeyleri

* istasyonlari ayiran merkezi béliicii panel

* Kompakt ve rijit celik gbvde

URUN TANIMI

e LUCHS DISP Series, is parcalarini iki istasyon arasinda indeksleyerek kaynak ve ylkleme alanlarina aktaran gift
istasyonlu pozisyoner ailesidir. Doner fikstir tablalari, parcalarin proses icin uygun agida konumlandirilmasini
saglar. Cift istasyonlu dizen, uygun hiicre glvenligi ve kontrol entegrasyonuyla kaynak islemi ile yikleme-
bosaltma adimlarinin paralel yiurutilmesine olanak tanir. Seri tUretimde parca degisiminden kaynaklanan
robot beklemelerini azaltmaya yardimci olur.

Technical Data

DSIP-0150 DSIP-0300 DSIP-0500

Max Pay load kg
Tabla Diameter mm
Tabla Height mm
COG Offest mm
Max Speed rpb
intex Time s/180°

Technical data is subject to change without prior notice.

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

[
i



"‘ LU:HS DISP-V SERIES - Dual Station Indexing Positioner

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ¢ Otomotiv yan sanayi ¢ Metal parga seri tUretimi ¢ Makine alt montajlari ¢ Montaj ve fikstlrleme

Teknik Ozellikler;

* Cift istasyonlu indeksleme diizeni

* Dikey yerlesimli iki doner tabla

* Yatay eksende acisal parca
konumlandirma

* Cok delikli fikstlir baglanti ylzeyleri

* istasyonlari ayiran merkezi béliicii panel

*  Kompakt ve rijit celik gbvde

URUN TANIMI

* LUCHS DISP-V Series, dikey vyerlesimli doner tablalar Uzerinde is parcalarini yatay eksen etrafinda
konumlandiran cift istasyonlu pozisyoner ailesidir. indeksleme hareketi, istasyonlari kaynak ve yiikleme
alanlari arasinda degistirir. Uygun hiicre giivenligi ve kontrol entegrasyonuyla kaynak islemi ile yikleme-
bosaltma adimlari paralel yiratilebilir. Cok delikli tablalar farkh fikstirlerin baglanmasina olanak saglarken,
cift istasyonlu diizen seri Giretimde parga degisiminden kaynaklanan beklemeleri azaltmaya yardimci olur.

Technical Data

DISP-V -0300 DISP-V -0500 DISP-V -1000

Max Pay load kg
Tabla Diameter mm
Tabla Height mm
COG Offest mm
Max Speed rpb
intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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"‘ LU:HS HTP-RS SERIES - Headstock & Tailstock Positioner with Robotic Slider

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Treyler ve sasi imalati ® Vagon alt montajlari ® Uzun kaynakl konstriiksiyonlar ¢ Makine imalati

Teknik Ozellikler;

* Yatay eksende is par¢asi dondiirme

e Tahrik ve avare kuleleriyle iki ugtan
destek

* Robot icin dogrusal hareket ekseni

e Lineer kizakh robot tasima arabasi

* Enerji zinciriyle dizenli kablo yonetimi

* Rijit ve modiiler celik sase

URUN TANIMI

* LUCHS HTP-RS Series, tahrik ve avare kuleli pozisyoner ile robot tasima sliderini birlikte sunan sistem
ailesidir. Pozisyoner, is parc¢asini yatay eksende dondirerek uygun galisma agisina getirirken slider, robotu
parca boyunca farkl islem noktalarina tasir. Uzun pargalarin farkli bolgelerine erisimi kolaylastiran bu yapi,
robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda robotun ¢alisma alanini genisletir.

Technical Data

HTTP-RS-3000 HTTP-RS-4000 HTTP-RS-5000 HTTP-RS-6000 - - -

Max Pay load kg 500 1000 1500 2000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

Intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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,“ !?UCHS MRC SERIES - Mobile Robotic Cell

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Sasi ve ¢ergeve imalati ¢ Otomotiv alt montajlari ¢ Makine bilesenleri ¢ Esnek tretim hiicreleri

Teknik Ozellikler;

e Cift istasyonlu tahrik ve avare kule
dizeni

* Yatay eksende is pargasi dondiirme

* Her istasyonda iki ugtan parca destegi

* Merkezi robot montaj platformu

e Tasinabilir  ortak sase  (zerinde
butlinlesik yapi

* Seviye ayarl destek ve ankraj noktalari

URUN TANIMI

* LUCHS MRC Series, merkezi robot montaj platformu ile iki pozisyoner istasyonunu tasinabilir ortak bir sase
Uzerinde birlestiren robotik hiicre altyapisidir. Tahrik ve avare kuleleri, is parcalarini iki ugtan destekleyerek
yatay eksende dondirir. Butlinlesik platform, sistemin farkh Gretim alanlarinda yeniden kurulmasini
kolaylastirir. Cift istasyonlu diizen, uygun glivenlik ve kontrol entegrasyonuyla kaynak ve yukleme-bosaltma
islemlerinin paralel yuratilmesini destekler.

Technical Data

MRC-4P-0500 MRC-4P-0750 MRC-4P-1000

Max Pay load kg 500 750 1000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

Technical data is subject to change without prior notice.

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com
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’l‘ !?U:Hs RTS SERIES - Rotary Table System

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Dairesel kaynak uygulamalari ¢ Flangli ve silindirik pargalar ¢ Makine bilesenleri ¢ Montaj ve
fikstirleme

Teknik Ozellikler;

* Dusey eksen etrafinda tek eksenli dons

* Sabit robot montaj platformu

e Ortak sase Uzerinde bitlnlesik yerlesim

e Cok delikli fikstlir baglanti tablasi

* Rijit celik gbvde ve ankrajli taban

* Servo motor entegrasyonuna uygun
yapl

URUN TANIMI

* LUCHS RTS Series, doner tabla ile sabit robot montaj platformunu ortak bir sase tizerinde birlestiren sistem
ailesidir. Tabla, is parcasini disey eksen etrafinda doéndirerek robotun parga cevresindeki farkli islem
noktalarina erisimini kolaylastirir. Cok delikli baglanti yizeyi, farkli fikstirlerin baglanmasina olanak saglar.
Bltlinlesik sase yapisi, robotik kaynak ve montaj uygulamalarinda robot ile is pargasi icin kompakt bir
yerlesim sunar.

Technical Data

RT2-1000 RT2-2000 RT2-3000

Max Pay load kg
Tabla Diameter mm
Tabla Height mm
COG Offest mm
Max Speed rpb
intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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27 LUICHS rs. sRies - Robotic Linear Slider

AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak ¢ Uzun parga Uretimi ® Cok istasyonlu hiicreler ¢ Makine besleme ¢ Montaj ve parga transferi

Teknik Ozellikler;

* Tek eksende dogrusal robot

hareketi

* Lineer kizakli robot tasima
arabasi

* Robot montajina uygun

baglanti plakasi

* Servo motor entegrasyonuna
uygun yapl

* Rijit ve modiiler gelik sase

* Seviye ayarl destek ve ankraj
noktalari

URUN TANIMI

e LUCHS RSL Series, endustriyel robotlari dogrusal bir eksen boyunca tasiyarak calisma alanini genisleten robot
slider ailesidir. Lineer kizaklh tastyici araba, robotun farkl islem noktalarina ve istasyonlara ulasmasini saglar.
Modiiler sase yapisi, Uretim hattinin yerlesimine uygun uzunluklarda yapilandiriilmasina olanak sunar.
Robotik kaynak, montaj ve makine besleme uygulamalarinda tek robotun daha genis bir alanda gorev
yapmasini destekler.

Technical Data

RSL-1000 RSL-1500 RSL-2000 RSL-2500 RSL-3000

Max Pay load kg 1000 1500 2000 2500 3000
Tabla Diameter mm

Tabla Height mm

COG Offest mm

Max Speed rpb

intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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27 LLUICHSS HRrst SERIES - Heavy Duty Robotic Slider

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Treyler ve sasi imalati ® Vagon Ulretimi ® Agir makine imalati e Biiylik par¢a montaji

Teknik Ozellikler;

e Agir hizmet tipi dogrusal
hareket ekseni

* Genis robot montaj platformu

* Lineer kizakh tasiyici araba

* Kizak bolgesinde  koruyucu

kapaklar

* Enerji zinciriyle duzenli kablo
yonetimi

* Rijit celik sase ve seviye ayarl
destekler

URUN TANIMI

* LUCHS HRSL Series, yiksek kutleli endistriyel robotlarin dogrusal bir eksen boyunca tasinmasi igin
tasarlanmis agir hizmet tipi robot slider ailesidir. Rijit celik sasesi ve genis robot montaj platformuyla buyik
parcalarin farkli bolgelerine erisimi kolaylastirir. Koruyucu kapaklar hareket mekanizmasinin korunmasina,
eneriji zinciri ise kablolarin dizenli tasinmasina yardimci olur. Robotik kaynak ve montaj hatlarinda robotun
calisma alanini genisletir.

Technical Data

HRSL-3000 HRSL-5000 HRSL-7500 HRSL-10.000

Max Pay load kg
Tabla Diameter mm
Tabla Height mm
COG Offest mm
Max Speed rpb
Intex Time s/180°

LUCHS®. All rights reserved

COMPATIBLE WITH / ABB FANUC / ROBOTIC SYSTEMS www.luchsrobotics.com

Technical data is subject to change without prior notice.
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l“ L“HEHWMN_ GANTRY & PILLER GRUPLARI

HUA gl
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"‘ LU:HS G2 X+Y Series — 2 Axis Gantry System

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Treyler ve sasi imalati ® Uzun profil ve kirisler e Blylk makine govdeleri ¢ Tank ve kutu
konstriiksiyonlar ® Cok istasyonlu fikstiir hatlari ¢ Ozel proses uygulamalari

UZUN PARCALARDA GENI$ ERiSiM. ESNEK ROBOT KONUMLANDIRMA.

* LUCHS Zemin Rayh Konsol Tip Robotik Gantry, endistriyel robotlarin ve proses ekipmanlarinin genis calisma
alanlarinda konumlandirilmasi igin tasarlanan bir tasiyici sistemdir. Zemin rayi boyunca hareket eden kolon
ile Gist konsoldaki yatay tasima eksenini birlestirerek robotun farkli islem bolgelerine ulasmasina yardimci
olur.

e Tek kolonlu konsol mimarisi, ¢calisma alaninin bir tarafini acik birakarak biylk pargalarin yiklenmesi ve
fikstlirlere erisim agisindan yerlesim esnekligi sunar. Sistem; uzun kaynakli konstriksiyonlar, birden fazla
istasyon ve farkl parca geometrileri icin projelendirilebilir.

URETIME SAGLADIGI AVANTAJLAR

* Genisletilmis gcalisma alani: Robotun erisimini boyuna ve enine hareketlerle destekler.

* Cok istasyonlu kullanim: Ayni robotun farkli fikstiir ve islem bolgelerine tasinmasina olanak saglar.

* Acik galisma alani: Konsol yapi sayesinde parga ylikleme ve bakim erisimini kolaylastirir.

* Bulyulk pargalara uyum: Robotik prosesi is pargasinin farkl bolgelerine tasir.

 Olgeklenebilir yerlesim: Ray uzunlugu, kolon yiiksekligi ve konsol erisimi tiretim ihtiyacina gére belirlenebilir.

LUCHS®. All rights reserved

Technical data is subject to change without prior notice.
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"‘ EU:H_ G2 X+Z Series — 2 Axis Gantry System

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Biiylik makine govdeleri ® Tank ve kutu konstriiksiyonlar e Sasi ve tasiyici yapilar ® Uzun profil
ve kirisler » Pozisyoner destekli hiicreler ¢ Cok istasyonlu tiretim * Ozel proses uygulamalari

AYARLANABILIR CALISMA YUKSEKLiGi. GENi$ ERiSiM. ESNEK ROBOT KONUMLANDIRMA.

* LUCHS Kaldirmali Konsol Gantry, endistriyel robotlarin ve proses ekipmanlarinin farkli calisma bolgelerine ve
yuksekliklerine taginmasi igin tasarlanmistir. Zemin rayinda ilerleyen kolon, kolon Gizerinde dikey hareket eden
konsol grubu ve konsol izerindeki yatay tasima Unitesi, (¢ boyutlu konumlandirma saglar.

* Konsol kolun yuksekliginin degistirilebilmesi, robotun is pargasina uygun calisma seviyesine getirilmesini
destekler. Sistem; uzun, yiksek veya farkli kotlarda islem gerektiren pargalar ile ¢ok istasyonlu Uretim
hicreleri igin yapilandirilabilir.

URETIME SAGLADIGI AVANTAJLAR

* Degisken galisma yiksekligi: Robotu farkli parca kotlarina uygun seviyede konumlandirir.

* Genisletilmis erisim: Boyuna, yatay ve dikey hareketleri bir araya getirir.

* Cok istasyonlu kullanim: Robotun farkli fikstlir ve pozisyoner bélgelerinde gérev almasini destekler.
* Blyulk pargalara uyum: Robotik prosesi is parcasinin farkl bolgelerine tasir.

* Esnek yerlesim: Ray uzunlugu, kolon yiksekligi ve konsol erisimi Gretim ihtiyacina gore belirlenebilir.

LUCHS®. All rights reserved

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ l_?U:HMs RG-XZ Series — Dual Robot X—Z Gantry System;

TION ——

UYGULAMA ALANLARI

Cift robotlu kaynak hiicreleri ® Uzun profil ve kirisler ® Sasi ve tasiyici konstriksiyonlar e Blylk makine govdeleri
¢ Gemi panel ve alt montajlari  Cok istasyonlu fikstlr hatlar

iKi ROBOT iCiN ORTAK PLATFORM. GENI$ ERiSiM. ESNEK iS PAYLASIMI.

e LUCHS Cift Tasiyicil X—Z Robotik Gantry, iki robotun veya proses Unitesinin yukseltilmis bir tasiyici yapi
Uzerinde konumlandirilmasi igin tasarlanmistir. Ortak yatay kiris Gzerindeki iki ayri tasiyici, X dogrultusunda
yatay hareket ve kendi dikey Uniteleri Gzerinden Z dogrultusunda konumlandirma saglar.

e Sistem; uzun is pargalarinin farkl bolgelerinde galismak, islemleri iki robot arasinda paylastirmak veya birden
fazla Uretim istasyonuna erismek {izere yapilandirilabilir. Ug¢ kolonla desteklenen yikseltilmis kiris, hat
boyunca uzanan bir ¢alisma alani olusturur.

URETIME SAGLADIGI AVANTAJLAR

« iki robot arasinda is paylasimi: Kaynak veya islem gérevlerinin farkli bélgelere dagitilmasini destekler.

* Uzun pargalarda erisim: Robotlari parca boyunca farkli galisma noktalarina tasir.

e Ay yiiksekliklerde konumlandirma: iki dikey {inite, farkl kotlardaki islem bélgelerine uyum saglar.

* Cok istasyonlu kullanim: Fikstlr ve pozisyonerlerin hat boyunca yerlestirilmesine olanak tanir.

* Paralel galisma imkani: Uygun erisim ve gorev planlamasiyla eszamanli operasyonlar igin yapilandirilabilir.

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ l_?U:HMs RC-X Series - Linear Travel Robot Column

TION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Treyler ve sasi imalati ® Uzun profil ve kirisler ® Boru konstriksiyonlari e Bliylik makine
govdeleri ® Pozisyoner destekli hiicreler ¢ Cok istasyonlu fikstiir hatlari

UZUN PARCALARDA GENIS$ ERiSiM. COK iSTASYONLU URETiIMDE ESNEKLIK.

e LUCHS RC-X Series, endustriyel robotlarin uzun is pargalari ve farkh Gretim istasyonlari boyunca tasinmasi igin
tasarlanmis tek eksenli robot transfer sistemidir. Zemin rayinda hareket eden kolon ve sabit konsol kol,
robotu ihtiya¢ duyulan ¢alisma konumuna tasir.

¢ Konsol yapisi, robotun tasiyict kolondan belirli bir mesafede ve yikseklikte konumlandiriimasini saglar.
Boylece uzun konstriksiyonlarin farkli bolgelerine erisim ve ayni robotun birden fazla fikstlr veya pozisyoner
istasyonunda kullanilmasi desteklenir.

URETIME SAGLADIGI AVANTAJLAR

* Uzun pargalarda erisim: Robotu is pargasi boyunca farkli islem noktalarina tasir.

* Cok istasyonlu kullanim: Kaynak ve islem gorevlerinin farkl fikstir bolgelerine dagitiimasina olanak saglar.

* Esnek hiicre yerlesimi: Konsol altindaki alanin parga ve yardimci ekipmanlar igin kullanilmasini destekler.
 Uriine 6zel konfigiirasyon: Robot erisimi, parga geometrisi ve istasyon araliklarina gére boyutlandirilabilir.

* Prosesin pargaya tasinmasi: Blylk konstriksiyonlarin farkli bélgelerinde robotik calisma konumu olusturur.

LUCHS®. All rights reserved

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ !?U:Hs RC-RZ Series - Rotary & Vertical Robot Column

TION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Bliyiik makine govdeleri ® Tank ve kutu konstriiksiyonlar e Celik yapi imalati e Cok istasyonlu
tretim hiicreleri » Ozel proses uygulamalari

DIKEY HAREKET. ACISAL ERiSiM. ESNEK URETIM.

e LUCHS Doner Tabanh Robot Kaldirma Kolonu, endistriyel robotlarin ve proses ekipmanlarinin farkh
yuksekliklerde ve agisal konumlarda cgalismasina olanak saglayan bir tasiyici platformdur. Dikey dogrusal
hareket ile taban eksenindeki dénme hareketini bir araya getirerek robotun ¢alisma alaninin genisletilmesine
yardimci olur.

e Konsol tipi tasiyici kol, robot veya proses (initesinin ana kolondan belirli bir mesafede konumlandirilmasini
saglar. Sistem; is pargasinin geometrisi, erisim ihtiyaci ve tretim yerlesimine gore yapilandirilabilir.

URETIME SAGLADIGI AVANTAJLAR

* Farkl ylksekliklerdeki islem noktalarina erisim.

* Agisal konumlandirma sayesinde birden fazla ¢calisma bolgesine yonelme.

* Blyuk pargalarin farkli bolgelerinde robot i¢in uygun g¢alisma konumu olusturma.
* Robot ve proses ekipmanlarina gore uyarlanabilir mekanik baglanti yapisi.

* Farkl Grln aileleri ve hiicre yerlesimleri icin esnek konfiglirasyon.

LUCHS®. All rights reserved

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ LU:HS PRG-X Series - Single-Axis Elevated Robot Gantry

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Biiylik makine govdeleri e Sasi ve tasiyici konstriiksiyonlar  Tank ve kutu yapilar ¢ Gemi panel
ve alt montajlari  Pozisyoner destekli hiicreler ¢ Ozel proses uygulamalari

YUKSELTILMi$ HAREKET. GENISLETILMI$ ERiSiM. ESNEK URETiM.

* LUCHS Portal Tipi Robot Transfer Sistemi, enddstriyel robotlari yerden yikseltilmis bir dogrusal eksen
lizerinde tasiyarak galisma alanini genisletmek amaciyla tasarlanmustir. iki kolon {izerinde desteklenen yatay
tastyici kiris ve hareketli robot baglanti platformundan olusur.

* Robotun kiris boyunca farkli konumlara tasinabilmesi; uzun is parcalarina, birden fazla fikstiire ve farkli islem
bolgelerine erisimi destekler. Portal altindaki aciklik ise is parcgasi, pozisyoner ve yardimci ekipmanlarin
yerlesimi icin kullanilabilir.

URETIME SAGLADIGI AVANTAJLAR

* Genisletilmis robot erisimi: Robotu is parcasi boyunca farkl ¢alisma konumlarina tasir.

e Cok istasyonlu kullanim: Ayni robotun farkli fikstir ve pozisyoner bolgelerinde gorev almasini destekler.

e Esnek hiicre yerlesimi: Portal altindaki alanin tretim ekipmanlari icin degerlendirilmesine olanak saglar.

e Uzun pargalara uyum: Kiris, profil, sasi ve buyuk kaynakl gruplardaki islem bélgelerine erisimi kolaylastirir.
e Uygulamaya 6zel boyutlandirma: Uretim alanina ve robotun erisim ihtiyacina gére yapilandirilabilir.

LUCHS®. All rights reserved

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ !?UCHS_ G3-A Series — X+Y+Z 3 Axis Gantry System;

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Biiylik makine govdeleri e Sasi ve tasiyici konstriiksiyonlar  Tank ve kutu yapilar ¢ Gemi panel
ve alt montajlari  Pozisyoner destekli hiicreler ¢ Ozel proses uygulamalari

GENIiS CALISMA ALANI. DIKEY ERiSiM. ESNEK ROBOT KONUMLANDIRMA.

LUCHS Uc Eksenli Robotik Gantry, endiistriyel robotlarin ve proses ekipmanlarinin genis bir calisma hacmi
icerisinde konumlandirilmasi igin tasarlanmistir. Yikseltilmis portal konstriiksiyon tizerindeki boyuna, enine ve
dikey dogrusal hareketler, robotun is apargasinin farkli bolgelerine ve ylksekliklerine ulagmasini destekler.
Sistem, bliylik pargalar ve birden fazla ¢alisma istasyonu igin robotik prosesi ihtiya¢c duyulan noktaya tasir.
Portal agikhgi, eksen stroklari ve robot baglanti diizeni; par¢a geometrisi, fikstlir yerlesimi ve proses
gereksinimlerine gore yapilandirilabilir.

URETIME SAGLADIGI AVANTAILAR

Ug boyutlu erisim: Robotun ¢alisma konumunu yatay ve dikey dogrultularda degistirmesine olanak saglar.
Blylk pargalara uyum: Uzun, genis ve farkli yiksekliklere sahip konstriiksiyonlarda erisimi destekler.

Cok istasyonlu kullanim: Ayni robotun farkl fikstiir ve pozisyoner bolgelerinde gérev almasini saglar.

Esnek hiicre yerlesimi: Portal altindaki alanin is parcasi ve yardimci ekipmanlar igin degerlendirilmesine
olanak tanir.

Ekipman entegrasyonu: Yardimci proses ekipmanlarinin tasiyici yapi lzerinde diizenlenmesine uygun
yerlesim sunar.

LUCHS®. All rights reserved

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ LU:HS RG-XYZ Series - Three-Axis Robotic Gantry System

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Biiylik makine govdeleri e Sasi ve tasiyici konstriiksiyonlar  Tank ve kutu yapilar ¢ Gemi panel
ve alt montajlari  Pozisyoner destekli hiicreler ¢ Ozel proses uygulamalari

S
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UC BOYUTLU ERiSiM. ESNEK KONUMLANDIRMA. GENiS CALISMA HACMI.

e LUCHS Ug Eksenli Robotik Gantry, endiistriyel robotlarin ve proses Unitelerinin X, Y ve Z dogrultularinda
tasinmasi icin tasarlanmistir. Yikseltilmis yatay hareket sistemi, enine taslyici tinite ve dikey eksen; robotun
farkli islem bolgelerine ve calisma yiksekliklerine erismesini destekler.

« iki kolonla desteklenen portal yapi, biiyiik is parcalari ve ¢ok istasyonlu {retim hiicreleri icin dlgeklendirilebilir.
Robot veya proses Unitesi, dikey eksen Uzerindeki baglanti arayiiziine uygulamanin gerektirdigi montaj
diizeninde entegre edilebilir.

URETIME SAGLADIGI AVANTAILAR

* Genisletilmis erisim: Robotun ¢alisma konumunu ¢ dogrusal eksende degistirir.

* Farkli parca yliksekliklerine uyum: Dikey hareket sayesinde proses Unitesini gerekli calisma seviyesine tasir.
e Cok istasyonlu kullanim: Farkh fikstur ve pozisyoner bolgelerine erisimi destekler.

e Esnek hiicre yerlesimi: Portal altindaki alan, is parcasi ve liretim ekipmanlari icin degerlendirilebilir.

* Uygulamaya 6zel calisma hacmi: Eksen stroklari ve portal dlgileri tiretim ihtiyacina gore belirlenebilir.

LUCHS®. All rights reserved

Technical data is subject to change without prior notice.
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’l‘ LU:HS G3-B Series — X+Y+Z 3 Axis Gantry System

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION ——

UYGULAMA ALANLARI

Robotik kaynak e Treyler ve sasi imalati ® Uzun profil ve kirisler ® Bliylik makine gévdeleri  Tank ve kutu
konstriiksiyonlar e Pozisyoner destekli hiicreler e Cok istasyonlu tiretim e Tarama ve 6zel proses uygulamalari

om

—_—
=
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BOYUNA HAREKET. ENINE ERiSiM. DIKEY KONUMLANDIRMA.

LUCHS Zemin Rayh Uc¢ Eksenli Robotik Gantry, endistriyel robotlarin ve proses ekipmanlarinin genis bir
¢alisma hacmi igerisinde tasinmasi icin tasarlanmistir. Zemin rayi boyunca ilerleyen kolon, tst konsoldaki
yatay hareket (nitesi ve dikey tasiyici eksen; X, Y ve Z dogrultularinda konumlandirma saglar.

Sistem, robotik prosesi uzun is parcalarinin farkli bolgelerine ve degisen calisma yuksekliklerine tasir. Tek
kolonlu konsol mimarisi, fikstiirlerin ve tiretim istasyonlarinin hat boyunca yerlestiriimesine olanak saglayarak
farkl parca aileleri icin esnek bir hiicre dizeni sunar.

URETIME SAGLADIGI AVANTAILAR

Genis calisma hacmi: Ug dogrusal hareketle robotun erisim alanini genisletir.

Uzun parcalara uyum: Sasi, kiris, profil ve buyik kaynakh gruplarin farkli bolgelerine ulasmayi destekler.
Degisken yliksekliklerde calisma: Dikey eksen, robotun islem bolgesine uygun seviyede konumlandiriimasini
saglar.

Cok istasyonlu kullanim: Ayni robotun farkli fikstiir ve pozisyoner bolgelerinde gérev almasina olanak tanir.
Esnek vyerlesim: Konsol vyapinin altindaki alan, is parcasi ve yardimci Uretim ekipmanlari igin
degerlendirilebilir.

LUCHS®. All rights reserved
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27 LLUICHSS RrAiL-MOUNTED WELDING PROCESS PLATFORM

UYGULAMA ALANLARI

Tersane panel ve blok tretimi e Blylik gelik konstriiksiyonlar e Sasi ve platform imalati ¢ Uzun kaynakli montajlar
o Agir makine gévdeleri ¢ Ozel robotik kaynak hatlari

RAYLI PORTAL TiPi KAYNAK PROSES PLATFORMU

URETIME SAGLADIGI AVANTAILAR

LUCHS Rayli Portal Tipi Kaynak Proses Platformu; robot kontrol kabini, kaynak gli¢ Unitesi, tel besleme ve
yardimcli proses ekipmanlarini ortak bir hareketli yapi Gizerinde tasimak igin tasarlanmistir.

iki paralel zemin rayi boyunca ilerleyen portal, ekipmanlarin biiyiik is parcalari ve farkl ¢alisma istasyonlari
boyunca konumlandirilmasini saglar. Ust platformdaki ekipman yerlesimi, kaynak ve kontrol donaniminin
tek bir mekanik yapi Gizerinde diizenlenmesine olanak tanir.

Sistem; tersane Uretimi, byuk celik konstriksiyonlar ve uzun kaynakli montaj gruplari icin uygulamaya ozel
robot tasima Uniteleriyle birlikte projelendirilebilir.

Ortak ekipman platformu: Kaynak ve kontrol donanimini diizenli bir yerlesimde bir araya getirir.

Uretim boyunca hareket: Ekipmanlari farkl islem bélgelerine tasimayi destekler.

Zemin alaninin degerlendiriimesi: Ust platforma yerlestirilen ekipmanlar sayesinde portal cevresindeki
yerlesimi kolaylastirir.

Dizenli servis erigsimi: Bakim ve ekipman baglantilari igin ortak bir erisim alani olusturur.

Uygulamaya 6zel konfiglirasyon: Portal agikhgl, ray uzunlugu ve ekipman yerlesimi liretim ihtiyacina gore
belirlenebilir.
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27 LLUICHSS RAiL-MOUNTED SHIPYARD WELDING GANTRY

UYGULAMA ALANLARI

Tersane panel ve blok tretimi e Blylik gelik konstriiksiyonlar e Sasi ve platform imalati ¢ Uzun kaynakli montajlar
o Agir makine gévdeleri ¢ Ozel robotik kaynak hatlari

BUYUK YAPILAR. GENIS ERIiSiM. ROBOTiK KAYNAK.

LUCHS Robotik Kaynak Portali, gemi panelleri, alt montaj gruplari ve biyik gelik konstriksiyonlarin kaynak
operasyonlariicin tasarlanmis, ray tzerinde hareketli bir otomasyon platformudur.

iki paralel zemin rayi Uzerinde ilerleyen portal ve yatay kiris boyunca konumlandirilan kaynak robotu,
Uretim alaninin farkh bolgelerine erisim saglar. Sistem, blyik ve agir pargalarin tasinmasi ihtiyacini
azaltarak robotik kaynak prosesini is pargasina tasimayi hedefler.

Portal acgikligi, ray uzunlugu ve robot yerlesimi; tersanenin mevcut lretim altyapisina, parca geometrilerine
ve kaynak planina gore projelendirilebilir.

TERSANE URETIMINE SAGLADIGI AVANTAJLAR

Genis ¢alisma alani: Uzun ve genis kaynakli yapilarda robotun farkli islem bélgelerine taginmasini saglar.
Parga hareketinin azaltilmasi: Bliyik konstriiksiyonlarda kaynak ekipmanini parganin bulundugu bolgeye
gotirir.

Tekrarlanabilir proses: Robotik hareket ve kaynak parametrelerinin program Uzerinden uygulanmasini
destekler.

Farkh Grlinlere uyum: Panel, profil ve alt montaj geometrilerine gore galisma diizeni olusturulabilir.
Olgeklenebilir kapasite: Calisma alani ve robot sayisi, liretim hedeflerine gére yapilandirilabilir.
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2 LUCHS

—— WELDING ROBOT & AUTOMATION — =&

ROBOTIC WELDING & AUTOMATION

Camgesme Mah Kitap Sok. No:23a
ZLUCHS penl Istanbul IACT

info@actkaynak.com
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